NMHCTPYKLIUSA BbICTPOIO TTYCKA
cepeonpuBoga SERVOLINE cepuu SPS

[aHHas MHCTpyKuMS SBMsIETCS1 BCMomoraTenbHOM pokyMeHTauuen. OCHOBHOW [OKyMeHTauunewn
asnsaetca: MHeTpykuma no akcnnyaTtauuun. KomnnektHein cepsonpusog SERVOLINE cepuu SPS

YcTaHOBKa, TECTMPOBaHWE M BBOA B 3KCMSlyaTauuio CEpPBOMPUBOAA OOJIKHbI OCYLLECTBNATLCSA cheunansHo
00y4Y€eHHbIM NMepcoHarnomM.

Mpexae YeMm UCnonb3oBaTb CEPBONPMBOA BHUMATENBHO NpoyTuTe MamaTky no 6es3onacHoOMy UCMOMb30BaHUIO
B MIHCTpyKuMK no akcnnyaTauum n obecneybte 6€30MacHOCTb AOHKHbIM 0Gpa3oM.

Y6eauntech, 4UTo HanpsaXXeHne NMCToOYHUKa NUTaHnAa COOTBETCTBYET HOMUHAIIbHOMY HanpsaXXeHuto npmeoaa.

B cny4yae BO3HUKHOBEHUA KaKkux-nmmbo [OMOSTHUTENbHbIX BOMPOCOB, r|o>|<any17|CTa, CBSDKUTECb C TEXHUYECKON
I'IOD,JJ,Gp)KKOIZ npoaasua Ond nony4vyeHusa bonee I'IOﬂpO6HOIZ KOHCYyInbTaunn n I/IHCprKLI,I/IIZ.

MopknioyeHWe cMNOBbLIX Lenen npuBoga:

O6o03Ha4. | HasBaHue MpumeyaHue
L1, L2, L3 Knemmbl ans nogknoyeHms MoakntovatoTcsa K ogHodasHoMy / Tpexda3HOMY MCTOYHUKY
NUTaHWsi CUITOBOIO KOHTYpa CWUITOBOrO MUTaHWsA
L1C. L2C Knemmbl gns NOAKIIOYEHMSA MopkntoyeHne K 0 AHO(a3HOMY UCTOYHMKY NMUTaHNUS NI
’ NUTaHWs Lenen ynpasneHns OBYM dhaszam TpexdasHoro MCTOYHUKa
e BCTPOEHHbIN TOPMO3HOM PE3UCTOP: KOHTaKTbl P+ 1 D
3aMKHYTbI, KOHTakTbl P+ 1 C pasomkHyTbl (0T 50 no 400BT

P+ D, C KnemMmbl TOPMO3HOro pesncropa n ot 11kBT u BblLLE: BCTPOEHHOrO pe3ncTopa HeT).

o BHeLLHUI TOPMO3HOW pe3ncTop: NOAKNIYUTE Pe3ncTop K
KoHTakTam P+ n C, koHTakTbl P+ 1 D pasoMKHyTbI.
1 69 Knemmbl gpoccens noctosiHHoro | lMogkntounte Apoccernb NOCTOSHHOMO TOKa K Knemmam S1u
’ TOKa ©2 . MocrasbTe nepemblyKy, ecnun gpoccens HeT
UV w Knemmbl anst nogknioveHuns MopknounTe cepBoaBuraTenb C MOMOLLbIO MOTOPHOrO
T cepBogBuratens kabens, cobnogaa o6o3HadYeHna das
@ Knemma 3asemneHusi MopknounTe K LWNMHE 3a3eMIMeHNs U XKenTo-3eNEHoOMY
cepsoycunutens NpoBOAY 3a3eMIIEHNs aBUraTens.

CN1 Paszbém RJ45 Mopt RS-485 ons nogkniodeHns unudpoBomn cetu

CN2 PazbéM BXOHOB/BLIXOHOB MopkntounTe K yCTPOWCTBY YNpaBneHus, Hanpuvep, K
KOHTpOMepy BEPXHEro ypoOBHS

CN3 Pa3bém 3HKoAepHoOro kabens [MogknoumnTe 3HKOAEPHBIN Kabenb apvratens
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,D,pOCCGJ'Ib I'IOCTOFIHHOI'O/I'IepeMeHHOI'O TOKa MOXET OblTb MOAKIKYEH ANS NOoAAaBfIEHUST BbICLLMX rapMoOHUK
BXOOHOIo CUIoBOro TOKa, CHWXeHWUA ﬂeVICTByIOLLI,GI'O 3Ha4YeHnA 3TOro ToKa M AnAa noaaBfieHUA BbIMNJ1ECKOB
HanpsaXXeHna ceTn. O6MmOoTKM apoccend nepeMeHHOro Toka BKIo4aroTCA B pa3pbliB NUTaOWMX NpoOBOAOB.
BeHTMNsAUNOHHbIE OTBEPCTUA HE [OOJTXKHbI ObITb 3aKpbITbl. CepBoycmnMTenb OOMmkKeH ObITb pa3melleH B
BEPTUKalibHOM MOJ1I0OXKEeHUN C gucnineem B BerHeVI YacTu NUUEBOW NaHenwu.

q)yHKLI,VIOHaJ'IbHoe onuncaHune naHenu ynpaBneHus:

MutaHne
Pexum [MpaBbI MHOUKATOP: «NOABWXHAs BOCbMepKa» - NpMBOA B
oTobpaxkeHus aKTMBHOM cocTosiHMn. OcTanbHble MHANKATOPLI - ONpeaensitoT
COCTOSIHUSA COCTOsIHWE NpMBOAA B TEKYLLIMA MOMEHT
Pexunm 3HauyeHuns dP SET nnn MOD
MOHWUTOPWHra C nomoLuybto SET TOMNbKO ANl YTEHMA NS Bblxoaa
YcTaHoBKa ffanok A 8 [nsa yctaHOBKM
napameTpoB B:'C?Mp:;b SET f:og?q”;':f :;?K';'_l%'; 3HaYeHMs HaxaTb
Patora co aenomor. napameTpa | SET | 3HayeHwe napameTpa SET.
DyHKLMAMM [1ns Bbixoga - MOD
Oucnnen OnucaHue
PepaktupoBaHne 3agaHHON BENUYMHBI N COXPaAHEHWE BHOBb YCTAHOBIIEHHOMO 3HaYEHUS
MapameTp akTMBMPYETCS NOCNE OTKNIOYEHMS MMTaHWUSA U ero NOBTOPHOW nofade
OUE -r HeBepHoe 3HavyeHve napameTpa
EFEFYd | Napametp sawyileH 1 He MOXeT BbiTb U3MEHEH

Ecnn npu yctaHoBke PA napameTpos:
- NeBbIN UHOMKaTOp oTobpaxaeT «bx»: BbIOpaHHbIN NapaMeTp npeacTaeneH B OuHapHom Buge (0~1);
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- NeBbIV MHAUKaATOP OTOOpakaeT «d»: AManasoH Kagoro paspsga npeacraeneH B gecsatuyHom Buge (0~9);

- NeBbIN MHOMKaTOp oTobpaxaeT «hx»: Kaxabii paspsag B WecTHaguatepudHom copmarte (0~F);

- HEKOTOpbIE€ NapamMeTpbl aKTUBUPYIOTCHA HE Cpasdy, a /1ulib 0C/1e NepesKIrYeHus numaHus cepBoycunuTens.
YaepkaHue HaxaTbiMU KNnaBull A <€ MO3BONSET OCYLLECTBUTL COPOC aBapUMHbLIX CUrHaroB.

BHVMAHWE! Mpexae yem BbINONHATL COPOC aBapUMHbIX CUrHANoOB, HEOBXOANMO BbISICHUTbL MPUYMHY OTKasa.

O630p NapamMeTpoB HACTPOMUKU MO YMOSTHAHUIO.

HoBbIn cepBoycuMnuTENb UMM CEPBOYCUNUTENb MOCME MHULMAnNu3auun 3aBOACKMX YCTAHOBOK  HACTPOEH
cnegywowum obpasom (ana cbpoca B 3aBOACKME YCTAHOBKM - BblbpaTb BcrioMoraTenbHyto dyHkuuio AF05,
HaxaTb SET, AF 05 = P.init, 3aTem yagepxuBaTtb A ):

Pexxum pabomai ripugoda rno yMonyaHuto:

* YNpaBneHue nosioXXeHnem ¢ NoMoLLbio nocrnenoBaTesibHOCTM KoMaHaHbIX uMmnynbcoB: PA000.1=h.oo0o.

» Cnocob ocTtaHoBKM Mpu cHATMM curHana S_ON, npu aBapuu, nnv Npu OTKIIOYEHUW NMUTAHUA - AMHAMUYECKOoe
TOPMOXEHME U yaepXaHue ¢ nomolubto anHammyeckoro TtopmoxkeHus: PA001.0=d.ooo0 . B atom cnyvae,
yactoe ucnonb3oBaHue curHana S_ON anst ocTaHOBKM NpMBOAA He XXenaTerbHO.

= HeT 3anpeTa Ha BpalleHue B NpsiMOM 1 obpaTtHoM HanpaeneHusx: PA003=boo11 (1.e. Bxoabl POT (CN2:42)
n NOT (CN2:43) He aKTUBHbI).

= ®dopmaT KomaHaHbIX umnynscoB P/D: PA200.0 & PA200.1=d.0c00 . (Ecnun TpebyeTca muameHuTb chopmar
KOMaHAHbIX MMMYNbCOB, Hanpumep, BeldbpaTth oopmart B Buae A&B - MacTtep-aHkogep, To PA200=d.on02).

= KoMaHgHble MMnynbCbl ¢ aMmnnuTygon 5B AorkHbl nogaBaTbCs Ha HuskovacToTHble Bxoabl PULS+SIGN
(< 500kly, nmnynbcbl Ha CN2 koHTakTbl 7/8, HanpaBneHne Ha CN2 - 11/12): PA200.3=d.0ooo . Amnnutyaa
UMNynbCoB A0 24B BO3MOXHA C NMOMOLLBIO MNOAKITHYEHUS AONOMHUTENbHBIX Pe3NCcTopoB. (Ons ncnonb3oBaHms
BblCOKOYaCTOTHbIX BxogoB HPULS+HSIGN, go 4 MI'y, nmnynbcbl Ha CN2:16/17, HanpaBneHne Ha CN2: 23/24,
Heobxoammo yctaHoBuTb PA200.3=d.100n).

= COpocC oWwmnBKM NO3MLMOHNPOBaHUS - Npu geakTnaumm curHana S_ON u npu BbiknoveHun: PA200.2=d.o01oo.
= ONeKTPOHHas pefyKums KOMaHAHbIX UMMYSIbCOB MO OTHOLLEHWIO K AMCKPEeTE aHKoAepa MMeeT oTHoweHue 1:1.
MepepaTtoyHoe uucno: ymcnutens PA205, sHameHaTens PA206. [Nonb3oBaTenemM MoxeT ObiTb BblibpaHo 4-e
3HayeHUs nepeaaTovyHOro YmMcna ¢ NOMOLLLI0 CUTHANOB Ha AUCKPETHbIX Bxoadax, cM. PAS00 cyHkumm [13,14].
MapameTpbl 4nsa yctaHoBKM nepenatoyHoro umicna: PA205...PA210, PA225...PA229.

= HyneBoe Bpemsi akcnoHeHuuansHoro pasroHa (PA214=0 B mc) n TopmoxeHus (PA215=0 B Mc), S-o6pasHbiin 1
NVHEeNHbIN pexxum - BolkntodeH: PA216=0 (B mc). (Mepexoa oT nuHernHoro Kk S-obpasHomy: PA300.0=1).

= [MapameTtp PA012 3agaeT moaens cepBoaBuraTerns, Ha KOTOPbIA HAaCTPOEH CepBOYCUNUTENb. OTOT NapameTp
onpefensiet ypoBHu cpabaTbiBaHMs 3aLUMT NO TOKY 1 MO ckopocTu. MpoBepbTe NpaBuUbHOCTL €ro yCTaHoBKM!

= )KecTkocTb npuBoga - napametp PA100=40. [1ns yBennU4YeHNs XeCTKOCTUN YBENNYbTE 3TOT KOI(PPULIMEHT.
Hacmpolika duckpemHbix 8X0008 0 YMOM4YaHUo:

KoHTakTt
MapameTp | Bxoa CN2 DyHKUUSA MO YMONYaHUIO
PA500 DI 1 40 S-ON 0] PaspelueHue pabotbl (Enable)
PA501 DI 2 41 C-MOD 1] MNMepeknoYeHne pexmnma ynpapneHus
PA502 DI3 42 POT 2] 3anpeT BpalleHns B NpsiMOM HanpasfieHnn
PA503 DI 4 43 NOT 3] 3anpeT BpaleHus B obpaTHOM HanpasneHun
PA504 DI 5 44 CLR 4] Cbpoc ownbKM NO3ULNOHNPOBAHUSA
PA505 DI6 |45 A-RESTART 5] Cbpoc oLwmnbok
PA506 DI7 46 INHIBIT 6] briokMpoBka KOMaHAHbIX UMMYILCOB
PA507 DI 8 48 ZEROSPD 7] 3agaHne HyneBow CKOPOCTH

Ona ynpaBneHwss AMCKPETHbIMM BXodamMy  HeobxoouMMoO ucnonb3oBatb BHewHun (12 - 24VDC) wnu
BHYTPEHHUI UCTOYHUK NuTaHnst 24V (koHTakTbl 49 n 50 pasbéma CN2).

Ecnun ncnonb3yeTcst BHELWHWI UCTOYHUK, TO €r0 «+» Hado MNOAKMYUTL Ha KOHTAKT 47 (COM+) pasbéma CN2.
[ns akTMBaumm Bxoga cnefyeTt 3aMKHYTb €ro Ha «-» BHELIHEro NCTOYHMKA.

Ecnu ncnonb3yeTtcst BHYTPEHHUI UCTOYHUK, TO KOHTAKT 49 Hago coeanHnTtb ¢ KoHTakTtom 47 (COM+) pasbéma
CN2, n B aTOM cnyyae, Ans akTMeauum BXxogda crieqyeT 3aMKHYTb 3TOT BXO4 Ha KOHTaKT 50.

N3meHnTb norunky (T.e. 4ToBbl BXoA Obln aKTMBHBLIM, €CMW OH HUKyAa He NoACOeANHEH) MOXHO C MOMOLLLIO
cooTBeTCcTBYOWMNX 6BuToB NapametpoB PA508 (Bxoabl DI1...D14) u PA509 (Bxoapl DI5...DI8)

MOHUTOPUHI BXOAHbLIX ANCKPETHBLIX curHanos: dP12.

Hacmpolika duckpemHbix 8b1X0008 110 YMOIYaHUI:

Mapam. Bbixop [KoHT.CN2 PYHKUUSA MO YMOJTYaHUIO

PA510.0] DO 1 | 31+,32- |ALM | [0] Bbixog aBapuirHoro curHana

PA510.1] DO 2 | 29+,30- |COIN| [1] 3aBepLueHMe NO3NLMOHNPOBaHNS, ownbka nosnuymnonnp.< PA525
PA510.2] DO 3 | 27+,28- | CZ | [2] Z sHKogepa, HacTporka: PA003.3 , PA201.3, PA210

PA510.3]| DO 4 | 25+,26- | BK | [3] CurHan ynpaBneHus TopMo3om, HacTponka:PA518, PA519, PA520
Mo ymonuyaHuio BbIXOA NPOBOASLLUIA, €CrM CUrHan Ha BbIXoAe OTCYTCTBYET. M3MeHuTb noruky (T.e. 4Tobbl
BbIXo Oblf1 HE NPOBOASALLUM MPY OTCYTCTBMU CUTHAMNa) MOXHO C MOMOLLBbIO COOTBETCTBYIOLLMX BuTtoB PA511.
Ha anckpeTHbIX TpaH3UCTOpHbIX Bbixogax DO dopmupyeTcs cnaboTouHbin curHan. [Ona ynpasneHus
TOPMO30M CrieyeT MCMOoSb30BaTb MPOMEXYTOYHOE penie ¢ 0OMOTKOW, LUYHTUPOBAHHOW AUOLOM.
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Ecnn HeobGxoammo, Ha Kakom-TO M3 BbIXOgoB (HO He Ha DO1) nmonyunTb curHan «[OTOBHOCTM MpuBOAa K
pabote» (S-RDY), TO gyHKUMIO COOTBETCTBYHLLErO BbiIXOAa crenyeT BbiopaTb paBHow [4]. (Beixog DO1
BCerga 4oSmKeH ObITb 3anporpaMMUpOBaH Ha Bblgady aBapuiiHoro curHana ALM).

MOHUTOPUHI BbIXOAHLIX curHanos: dP13.

TecToBbIN peXuM paboThbl.

McnonbdyeTca ana noartBepxaeHust paboTel cepBonpuBoda 6e3  KOHTpomnnepa BepxXHero YpPOBHS.
BHUMAHMUE! MpuBoa ocyLlecTBASET ABUKEHWNE B PEXMUME PErYNUPOBaHUSA CKOPOCTU, PYHKLMS OrpaHnYeHns
nepemetleHus (POT, NOT) oTkntoveHa.

MpenBaputenbHasi NOAroToBKa Nepes TECTOBbIM PEXMMOM:

= CaenaTtb HeaKTMBHbBIM BXOAHOM curHan PaspelueHne paboTel S-ON.

= [lo ymon4aHuio CKOpPOCTb BpaLleHnsi TecTtoBoro AsmxeHus - 500 06/mMuH. YcTaHaBnmneaeTca B PA306.

» Y6eautechb, YTO HUYTO HE NPENATCTBYET TECTOBOMY OBWKEHNIO.

Mpoueaypa BbINOMHEHUSA TECTOBOIO peXmma:

= Haxumanite knasnwy MOD ans Bbibopa BcioMmoraTernbHbIX (OYHKLMI - Ha AUcnnee AormkHO 6biTe AF00.

* Haxumaiite knasuwy A, noka He otobpasutcsa yHkuus AF 02.

= Haxmute knaeuwy SET, Ha gucnnee OOJMKHO OTOOpasMTbCA . JoG (ecnu nogaH curHan S-ON wunu
GnokvposaHa naHenb ynpaenexust (AF 03), To Ha gucnnee Gyget otobpaxaTtbes coobuieHne on-oP)

* Haxmute knasuwy MOD ansi BknoveHus cepBoaBuraTens JoG. (gBuratenb yoepxvmBaeT no3uuuio)

= Haxmute knaBuwy « ansi nycka npsMoro HEMepHOro NepeMELLEHMS UK KnaBuwy A - Ans obpaTHoro.

* Haxwmwute knasuwy MOD (nnu SET) Ans octaHoBku cepBofsuratens (nponagaeT Touka BHU3Y NOCNeaHero
3apsaga gucnnes): . JoG

= Haxmute knauwy SET gnsi BbiIxoga n3 TeCTOBOrO pexunma

PeXxum perynmpoBaHus CKOPOCT!.

MmetloTca OBa BO3MOXHbIX BapuaHTa 3agaHus CKOPOCTM BpalleHWsi CepBOABUraTtens: 3agaHue CKOpOCTU
yepes aHanoroebi Bxog PA000=h.oo1ao (-10B...0...+10B, 3Hak onpegensiet HanpaBreHne BpaleHus), nmbo
BbIOOpP MpeAyCTaHOBMEHHOIO 3HA4YeHUs C Momollbl AnckpeTHbix curHanoB INSPDO, INSPD1 u INSPD2,
yepes anckpeTHble Bxoabl: PA000=h.oo3o (dyHKuusa guckpeTHbix BxogoB [15], [16], [17], PA500...PA507) .
Pexum peaynupogaHusi ckopocmu ¢ 3adaHuem 4yepe3 aHanoezosebil exod (PA000=h.oo1o). 3apaHue oT
KOHTpornnepa BepxHero ypoBHs nogaetcs Ha Bxoabl VREF n AGND (koHTakTbl CN2: 5 1 6). MaclitabHbIn
KoadhpuumeHT yctaHaBnuBaeTca B napameTtpe PA301. Mo ymonyanuio PA301=600 (curHan B 6B
COOTBETCTBYET HOMMHaNbHOW CKOPOCTW ABuraTens). HacTpoika cmelleHus aHanoroBoro Bxoga - C
nomouibto AF06 nnn AFQ07. Bpema yckopeHusi/TopmoxeHusa - B napametpax PA303/PA304 (0...5000mc).
MmeeTca BO3MOXHOCTb yOpaTb Apend npwu 3agaHuM HYrNeBOW CKOPOCTU: HyrneBasi CKOPOCTb (huKcumpyeTc
aBTomatnyeckn npu PA300.3=1, ecnu ckopoCTb MeHblie, 4YemM PA316, nubo c NOMOLLbIO ANCKPETHOro
curHana ZEROSPD npu  PA300.3=0 (cpyHkumst Bxoga [7]), cm. Takke napametp PA315.0 - BapwaHThbl
dukcauum Hynesomn ckopocTu. lNMocTtosiHHaa BpemeHn dunbtpa 1-ro nopsigka - PA302 (0...10mc). OOwmn
KO3hPMUMEHT ycuneHna u Bpems uHTerpupoBaHusa lNMA-perynatopa koHTypa ckopoctu: PA101 n PA102
COOTBETCTBEHHO.

Ecnu cepBonpuBog ncnonb3yetcd B CUCTEME MO3ULUOHMPOBAHNS, TO CUrHan o6paTHON CBA3M MO NMOJIOXKEHUIO
MOXET NnoJaBaTbCs B KOHTPOJIIEP C BbIXOA0B cepBoycunutens (amynsitop sHkogepa) PAO, /PAO, PBO, /PBO,
PZO n /PZO (CN2: 32...36, 19 n 20). KonnyectBo mmnynbcoB Ha obopoT (paspeLuarolias cCnocoBHOCTb
amynsaTopa aHkogepa) onpefgensdetrca B napametpe PA210, HacTpowka wupuHbl HOnMb-meTkn - PA201.3,
nHBepcus curHanos A n B - PA201.2 . Paspewatowias cnocobHOCTb aMynaTopa He AOMkKHa MNpeBbIaTh
KonmnyecTBa MMMNynbCoOB Ha 060POT cepBoaBUraTens NpuBoAaA.

Pexxum peeynuposaHusi ckopocmu ¢ 3adaHuem 4epes3 rnpedycmaHosrieHHble 3HavyeHus. ( PA000=h.oo3o).
lMpeoycTaHOBMNEHHbIE 3HAYEHUS CKOPOCTEN [OMKHbI OblTb 3anucaHbl MNoNnb3oBaTeNnemM B MNapameTpax
PA307...PA314 B 06/MuH. Bpemsi yckopeHusi/TopmoxeHuss - B napametpax PA303/PA304 (0...5000mc).
MoxHO wncnonb3oBaTb 3 BXOAHbIX AWCKPETHbIX CUrHamna (yHKUuMM BXOAOB MpU 3TOM CM. Bbilwe), Ans
ynpaBneHus He 6onee 4em 8-10 NpeayCTaHOBNEHHBIMWN 3HAYEHNSIMU CKOPOCTU

HepeKmoquMe Mexay pa3nmMyHbIMU peXXuMaMin ynpaBrieHUsA.

B cepBoycunutene MOXHO OCYLLUECTBMSATb MEpekniovYeHne Mexay OBYMS pexumamu paboTbl C MOMOLLbIO
Bxoga C-MOD (no ymonuaHuio Bxog DI 2 cdoyHkumsa [1]). HacTpoika kom6uHauun no napametpy PA00O.1
Pexunm BHYTPEHHEero ynpaBrneHusa nofoXXeHuem.

Mpu PA000.1=A cepBoycunutens byaet pabotaTb B peXxmMmMe BHYTPEHHErO ynpaBrieHUs NOnoXeHUeM N MoXeT
BbINOMHATL [OBWXEHUsT 6e3 y4vacTusi KOHTpomnsiepa BepxHEro ypoBHs. B aTom pexume moryt ObiTb
yCTaHOBMeHbl 16 NpeayCcTaHOBMEHHbIX KOOPAWHAT MNO3ULMOHUPOBaHUSA (Npu abCoOMTHOM  ABWMXEHMM
PA700.1=1) unu 16 guctaHuum ABwxeHus (npu oTHocutenoHoM aABwxeHun PA700.1=0). Ons kaxgon us
npeaycTaHOBOK MOXHO YCTaHOBUTb CkopocTb (PA733...PA748 B 06/MUH), BpeEMSI YCKOPEHUS/TOPMOXEHMS
(PA749...PA764; 0...500mc) un ap. Takke pexum BHYTPEHHEro yrnpaBneHusi NONOXeHNeM umeeT OYHKLNIO
nowcka Hynesow no3nunm («Bbixod B HoMby», Homing; napameTtpbl PA771, PA775 ... PA778, cM. HuXe).
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Beibop crnocoba nepexoda OT OQHOW MO3WUMM K APYION B PEXUME BHYTPEHHEro YnpaBfeHUsi NorioKeHnem
onpegensetca napametpamu PA700.0, PA770.0 n PA770.1:
0: OuckpeTHble curHanbl INPOSO, INPOS1, INPOS2, INPOS3 (dyHkumn Bxogos [18], [19],
PA700.0 [20], [21]) no3BonsOT BbIbpaTh onpeaeneHHoe npeaycTaHOBNEHHOEe nonoxexve

' 1: ®poHT curHana PTRG (dyHkumnsa Bxoaa[22]) 3anyckaeT nepexof K crieayoLien nosuuum
2: ABTOMaTU4eCKMn nepexon B Umkne ¢ naysamu (PA765) mexay ABMKEHUSMU
0: MNMepexoa Ha HoByto no3uumto No ppoHTy PTRG (kak npu nocnegoBartensHoM nepebope
PA770.0 no3uumi B UUKNe, Tak U Npy 3aaHum nosnumin ¢ nomoLubio curHanos INPOS).
1: Ucnonb3oBaHue curHanos Bbibopa nonoxeHus: INPOSO, INPOS1, INPOS2, INPOS3
PA770.1 0: MNMepexoa K cne,u,yrou.l,gﬁ no3numm, ToNbKO korga uenesas no3uuus gocturHyta (CMD-OK)

1: MoXHO HayaTb HOBbIV Nepexoi Aaxe, ecnv Tekylas uenesas No3Muusa He JOCTUrHyTa
Lnkn HaumMHaeTca ¢ HayanbHOM MNO3uuuMuK, HOMep KoTopour 3agaH B PA700.2, n 3akaHYMBaeTCsl KOHEYHOW
nosuumnent - PA700.3. Ecnu B KakoM-TO Kagpe CKOPOCTb BpallleHUs 3afaHa Hynio, To NporpaMmma OCTaHOBUTCS.
3HayeHnss NpeayCTaHOBMEHHbIX MO3ULMN MW OUCTaHUUIA 3anucbiBaeTcs B napameTtpax PA701...PA732
(pasmepHOCTb B [MCKpeTax nocrie «y4vyeTBepeHus»). Kaxgoe 3HadeHue 3agaeTcs B ABYX MapameTpax M
COOTBETCTBEHHO [BYMS YeTbipex pas3psigHbIMW 4YMCnaMy B LWecTHagauaTepuyHoMm dopmaTe. Hanpuwmep,
ponyctum, PA702 paBeH h:0007 (ctapwwue paspsiabl), PA701 paBeH h:A120 (mnagwwue paspsgbl), Toraa
OaHHble 0 3agaHun nonoxerust 6yayt nmetb Bua h:0007A120, 4To 03Ha4YaeT B AECATEPUYHOM MCHUCITIEHUMN
500000 auckpeT nepemelleHus. Ons sHkogepa ¢ paspelwieHnem 5000 umn/o6, ogHomy obopoTty OyayT
cooTtBeTcTBOBaTh 20000 AnckpeT (nocne yyetBepeHus). Takum obpas3om, AaHHaA AUCTaHUUS COOTBETCTBYET
25 obopoTam cepBoaBUraTens ¢ 3HKOAEPOM.
[nsa Beibopa oTpuLaTeENbHOrO 3Ha4YEHUA AUCTaHLMU HEOOX0ANMO NepeBecTn 3TO oTpuLaTenbHOe 3HaYeHne B
LWecTHaaLaTepmMyHoe 4ncno ¢ nomoupio Kanekynsatopa Windows. Hanpumep, aucrtaHuua nepemelyeHus
pomkHa ObiTb -20000 pawuckpet. LlectHaguaTtepudHoe uucrio (4 6Ganta), COOTBETCTBYIOLLEE 3ITOM
oTpuuatensHon guctaHumm: FFFF B1EO, noatomy PA701=B1EO, PA702= FFFF.
KoopauHata nnun guctaHums, a Takke CKOpOCTb NepeMeLLeHns 3aBUCAT OT 3Ha4YeHUst nepegaTovyHoro y1cna
3NEKTPOHHON penykuun, T.e. YemM BonbLUe 3HAa4YeHME NepesaToyHoOro Ymcna, Tem 6onblie 3TU 3HaYeHUs.
Homing. BHelwHee ynpaBnswllee YCTPOWCTBO MNOAAEeT Ha COOTBETCTBYKOLLMA BXOO  CEPBOYCUMUTENS
(dbyHKUMA Bxoga [25]) curHan noncka Hynesoro nonoxeHus (SHOME), n cepBonpumBoa B pexxvmMe BHYTPEHHETO
yrpaBrneHnss MONOXEHNEM aBTOMATUYECKM HauyMHaEeT BbINOMHATH MPOLECC MOMCKa HYNEBOro MOJSIOXKEHUS.
AnropuTM noucka HyrneBoro nonoXeHws 3agaetcd napametpom PA771 (cM. HuXe), CKOPOCTb Mpu Moucke
Bblkntodatens ZPS - B napameTpe PA775 B 06/MuWH, ckopocTb cbesga ¢ ZPS - PA776 B 06/MuH, BennymMHa
cMeLleHnsa Hyneson koopanHaTel - PA777 n PA778 B guckpeTtax, pyHkunsa ZPS guckpeTHoro Bxoga - [11].
PA771.0 0: Mpsimoe BpalLeHre Npy NOUCKE HYNEBOrO MNOMOXEHMUS
: ObpaTHOE BpallleHre Npu NOMCKE HYNEBOro NOMOXEHUS

: Mocne ZPS, nouck Z MeTkn aHKogepa C BpalleHnem B 06paTHOM HanpaBneHum
: Mocne ZPS, nouck Z MeTkn aHKoAepa C BpalleHMeM B MPSIMOM HarnpaBieHnn

1
0
1
2: Nocne ZPS, BpalweHne B 06paTHOM HanpaBneHuu, nomck cbesga ¢ ZPS 6e3 noncka Z MeTku
3: Mocne ZPS, BpalleHne B NpSAMOM HanpaBlieHun, Nouck cbesga ¢ ZPS 6e3 noucka Z MeTKu
0
1
0
1

PA771.1

: COpocuTb BCe AaHHbIE O MOMOXEHUU Nocne 3aBepLUEeHUs MOUCKA HYNEeBOro NoroXeHus

: He cBpacblBaTh AaHHbIE O NOMNOXEHUN NOCMe 3aBepLUeHNUs NOUCKa HYNeBoro NonoXeHus

: icnonbsoBaHue curHana ebikntodatena ZPS ana onpegeneHns HyneBoro nonoXeHus

: icnonb3oBaHue HoNb-MeTkM (Z MeTKM) SHKoAepa ANs onpeaeneHnus HyrneBoro NoroXeHust

OTobpaxeHue peructpaumm own6ok (AF 00).

HaxumanTte knaBuwy MOD po mHamkaumm BcrniomoratenbHon doyHkumm AF00. Haxmute SET. Ha akpaHe
BO3HUKHET Hagnuch ananorvyHas cneayoweii ENEEE rne undpa nocne E o3HayaeT ouvepegHOCTb
BO3HMKaBLUEN aBapuu, a nocrneagHve ase undpbl - KOA4 aBapuUnHbIX curHanoB. BospactaHue uudpbl B nesomn
YacTM pgucnness npyM HaxaTtum Ha A COOTBETCTBYET XPOHOMOrM4yeckomy Bo3pacTy — asapui. Moryt
oTobpaxatbcsd o 10 nocnegHux aBapui. Kogbl aBapuiHbIX CUrHamoB npuBedeHbl B VIHCTpyKuum mno
aKcnnyaTaumm cepeonpueoga, rnaea 9.

Mpy BO3HWMKHOBEHWMM HEYCTPAaHUMOW aBapuv, WHPOPMAUMIO O [AeCcATu MOoCAedHUX aBapusx cnegyet
npeaBapuTeNbHO CcYMTaTh 1 NPEAOCTaBUTb TEXHUYECKON cnyxbe npogasLa cepBonpmeoaa.

Pa6oTta ¢ nporpammHbIM o6ecnevyeHunem ServoWin.

MporpammHoe ob6ecneveHne (MO) npepHasHayeHO ANSA  YNPOLLEHWUS HACTPOWKM CepBonpuBoda, Ans
MOHWTOPUHIa MNEepeMEHHbIX, ONA 3anycka CepBOMpuBO4A B TECTOBOM peXuMme, COXpaHeHuo ¢arnnos
napameTpoB U UX NMOCMeAYHLLEero KoNMpoBaHusa B apyrne npmeofsl. MHctannaumoHHbin davin MO ServoWin
fecnnatHO NpegocTaBnseTca NPoAaBLOM CEPBOMNPMBOAA NO OTAENIbHOMY 3anpocy.

MoakntoyeHne kKoMmnbloTEpPa K MPMBOAY NMPOUCXOAMT no kaHany RS485. [na atoro notpebyeTcs KOHBEpPTOpP
«USB>RS485». NogknioveHune k npuBoay Yepes pasbém CN1 (RJ45) koHTakT 1: RS485+; koHTakT 2: RS485-.
Ona nogkntoveHus nporpammbl ServoWin k npveogy Heobxogumo, yutobbel PA016=0095. Yepes aToT Xe
pa3bEM OOCTYMHO ceTeBoe ynpasneHune npusogom no npotokony Modbus (RTU unu ASCII). B atom cniyyae
HeobxoamMmo cornacosaTb dhopMaT nepegayun gaHHbIX mexay Master-koHTponnepom v npusogom (PA16).

PA771.2

PA771.3
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	Обзор параметров настройки по умолчанию.
	Новый сервоусилитель или сервоусилитель после инициализации заводских установок  настроен следующим образом (для сброса в заводские установки - выбрать вспомогательную функцию AF05, нажать SET, AF 05 = P.init, затем удерживать▲):
	Режим работы привода по умолчанию:
	▪ Управление положением с помощью последовательности командных импульсов: PA000.1=h.□□0□.
	▪ Способ остановки  при снятии сигнала S_ON, при аварии, или  при отключении питания - динамическое торможение и удержание с помощью динамического торможения: PA001.0=d.□□□0 . В этом случае, частое использование сигнала S_ON для остановки привода не ж...
	▪ Нет запрета на вращение в прямом и обратном направлениях: PA003=b□□11 (т.е. входы POT (CN2:42) и NOT (CN2:43) не активны).
	▪ Формат командных импульсов P/D: PA200.0 & PA200.1=d.□□00 . (Если требуется изменить формат командных импульсов, например, выбрать формат в виде A&B - Мастер-энкодер, то   PA200=d.□□02).
	▪ Командные импульсы с амплитудой 5В  должны подаваться на низкочастотные входы  PULS+SIGN      (< 500кГц, импульсы на CN2 контакты 7/8, направление на CN2 - 11/12):  PA200.3=d.0□□□ . Амплитуда импульсов до 24В возможна  с помощью подключения дополнит...
	▪ Сброс ошибки позиционирования - при деактивации сигнала S_ON и при выключении: PA200.2=d.□1□□.
	▪ Электронная редукция командных импульсов по отношению к дискрете энкодера имеет отношение 1:1.  Передаточное число: числитель  PA205, знаменатель PA206. Пользователем может быть выбрано 4-е значения передаточного числа с помощью сигналов на дискретн...
	▪ Нулевое время экспоненциального разгона (PA214=0 в мс) и торможения (PA215=0 в мс), S-образный и линейный режим - выключен: PA216=0 (в мс). (Переход от линейного к S-образному: PA300.0=1).
	▪ Параметр PA012 задает модель серводвигателя, на который настроен сервоусилитель. Этот параметр определяет уровни срабатывания защит по току и по скорости. Проверьте правильность его установки!
	▪ Жесткость привода - параметр PA100=40. Для увеличения жесткости увеличьте этот коэффициент.
	Настройка дискретных входов по умолчанию:
	Для управления дискретными входами  необходимо использовать внешний (12 - 24VDC) или внутренний источник питания 24V (контакты 49 и 50 разъёма CN2).
	Если используется внешний источник, то его  «+» надо подключить на контакт 47 (COM+) разъёма CN2. Для активации входа следует замкнуть его на «-» внешнего источника.
	Если используется внутренний источник, то контакт 49 надо соединить с контактом 47 (COM+) разъёма CN2, и в этом случае, для активации входа следует замкнуть этот вход на контакт 50.
	Изменить логику (т.е. чтобы вход был активным, если он никуда не подсоединен) можно с помощью соответствующих битов  параметров PA508 (входы DI1…DI4) и PA509 (входы DI5…DI8)
	Мониторинг входных дискретных сигналов: dP12.
	Настройка дискретных выходов по умолчанию:
	По умолчанию выход проводящий, если сигнал на выходе отсутствует. Изменить логику (т.е. чтобы выход был не проводящим при отсутствии сигнала) можно с помощью соответствующих битов  PA511. На дискретных транзисторных выходах DO формируется слаботочный ...
	Если необходимо, на каком-то из выходов  (но не на DO1) получить сигнал «Готовности привода к работе» (S-RDY), то функцию соответствующего выхода следует выбрать равной [4]. (Выход DO1 всегда должен быть запрограммирован на выдачу аварийного сигнала A...
	Мониторинг  выходных  сигналов: dP13.
	Тестовый режим работы.
	Используется для подтверждения работы сервопривода без контроллера верхнего уровня.  ВНИМАНИЕ! Привод осуществляет движение в режиме регулирования скорости,  функция ограничения перемещения (POT, NOT) отключена.
	Режим регулирования скорости.
	Имеются два возможных варианта задания скорости вращения серводвигателя: задание скорости через аналоговый вход PA000=h.□□1□ (-10В…0…+10В, знак определяет направление вращения),  либо выбор предустановленного значения  с помощью дискретных сигналов IN...
	Режим регулирования скорости с заданием через аналоговый вход (PA000=h.□□1□). Задание от контроллера верхнего уровня  подается на входы VREF и AGND (контакты CN2: 5 и 6). Масштабный коэффициент устанавливается в параметре PA301. По умолчанию PA301=600...
	Если сервопривод используется в системе позиционирования, то сигнал обратной связи по положению может подаваться в контроллер с выходов сервоусилителя (эмулятор энкодера) PAO, /PAO, PBO, /PBO, PZO и /PZO (CN2: 32…36, 19 и 20). Количество импульсов на ...
	Режим регулирования скорости с заданием через предустановленные значения. ( PA000=h.□□3□). Предустановленные значения скоростей должны быть записаны пользователем в параметрах PA307…PA314 в об/мин. Время ускорения/торможения - в параметрах PA303/PA304...
	Переключение между различными режимами управления.
	В сервоусилителе можно осуществлять переключение между двумя режимами работы с помощью входа C-MOD (по умолчанию вход DI 2 функция [1]). Настройка комбинаций по параметру PA000.1
	Режим внутреннего управления положением.
	При PA000.1=A сервоусилитель будет работать в режиме внутреннего управления положением и может выполнять движения без участия контроллера верхнего уровня. В этом режиме могут быть установлены 16 предустановленных координат позиционирования (при абсолю...
	Выбор способа перехода от одной позиции к другой в режиме внутреннего управления положением определяется параметрами PA700.0, PA770.0 и PA770.1:
	Цикл начинается с начальной позиции, номер которой задан в PA700.2, и заканчивается конечной позицией - PA700.3. Если в каком-то  кадре скорость вращения задана нулю, то программа остановится.
	Значения предустановленных позиций или дистанций записывается в параметрах  PA701…PA732 (размерность в дискретах после «учетверения»). Каждое значение задается в двух параметрах и соответственно двумя четырех разрядными числами в шестнадцатеричном фор...
	Для выбора отрицательного значения дистанции необходимо перевести это отрицательное значение  в шестнадцатеричное число с помощью калькулятора Windows. Например, дистанция перемещения должна быть -20000 дискрет. Шестнадцатеричное число (4 байта), соот...
	Координата или дистанция, а также скорость перемещения зависят от значения передаточного числа электронной редукции, т.е. чем больше значение передаточного числа,  тем больше эти значения.
	Homing.  Внешнее управляющее устройство подает на соответствующий вход  сервоусилителя (функция входа [25]) сигнал поиска нулевого положения (SHOME), и сервопривод в режиме внутреннего управления положением автоматически начинает выполнять процесс пои...
	Отображение регистрации ошибок (AF 00).
	Работа с программным обеспечением ServoWin.



